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Tahapan pemetaan Menggunakan Drone

Tahapan pemetaan menggunakan drone pada
tahan awal dilaukan persiapan.

Pemetaan menggunakan drone terbagi menjadi 2
tahapan utama, yairu : tahapan orientasi
lapang/pengambilan data lapang dan tahapan
analisis di komputer menggunakan software
tertentu (Agrisoft Metashape Professional).

A J

Persiapan

Orientasi Lapang

v

Pengukuran

Y

h 4

Laboratorium
Komputer

v

Yy

GPS Geodetik

Drone

¥

v

Koordinat Software Pix4D

Capture

L

Agrisoft Metashape
Professional

v

1. Add Photo
2 Preferences
3. Align Photos

4. Koreksi Geometri

5. Build Dense Cloud

6. Build Mesh

7. Build Texture (opsional)
8 Membangun DEM
9 Build Orthomosaic

v

Orthomosaic

DEM

Report

l

l

Export Orthomosaic dan DEM




Data hasil pengambilan data lapang tersebut kemudian
dianalisis dengan menggunakan software Agrisoft
Metashape Professional. Tahapan-tahapan proses dalam
software ini sebagai berikut :

Add Photo

PhotoScan Preferences
Kalibrasi Kamera ool I BT =
Align Photos el o iy
Koreksi Geometri i &
Build Dense Cloud
Build Mesh (opsional)
Build Texture (opsional)
Membangun DEM

10 Build Orthomosaic

OO NOUEWNE

Hasil analisis mendapatkan citra orthomosaic, DEM dan
report hasil analisis. Data tersebut jika ingin dipergunakan
pada proses selanjutnya bisa di export ke dalam
Orthomosaic dan DEM dalam tipe data GeoTiff.







Tools

Help

Markers

Tie Points
Dense Cloud
Mesh

DEM
Orthomosaic

Lens

Camera Calibration...
Optimize Cameras...
Calibrate Reflectance...

Calibrate Colors...

Set Primary Channel...
Set Brightness...

Set Raster Transform...
Generate Contours...
Plan Mission...
Reduce Overlap...

Survey Statistics...

Caol D

o r*a.m

Preferences...

a1}

I b F

— — . 4

Metashape Preferences

General GPU Network Appearance Navigation Advanced

GPU devices:

Intel(R) UHD Graphics (24 compute units @ 1150 MHz, 650
NVIDIA GeForce GTX 1650 Ti (16 compute units @ 1485 M|

1

— . - — — >

Metashape Preferences

General GPU  Network Appearance Mavigation Advanced

Project Files
—

Keep key points

Keep depth maps

Store absolute image paths
Export / Import
Strip file extensions from camera labels
Load camera calibration from XMP meta data
Load camera orientation angles fram XMP meta data
Load camera location accuracy from XMP meta data

Load GPS/INS offset from XMP meta data

Miscellaneous

Enable fine-level task subdivision
Enable VBO support
Enable mipmap generation

Enable rich Python console

Cleanup Projects... Reset All Settings
o =

Note: GPU acceleration is supported for image matching, depth maps generation, mesh generation based on depth

maps and mesh refinement.

Use CPU when performing GPU accelerated processing

Warning: When using dedicated GPUs Elease turn oﬁmtegrated GPUs and CPU for optimal performance.

KONFIGURASI
SOFTWARE

Untuk memaksimalkan
kemampuan komputer dalam
mengolah foto udara hasil
survei, konfigurasi GPU (VGA)
dan CPU (Processor) perlu
diatur terlebih dahulu. Secara
umum, penggunaan GPU
lebih diutamakan daripada
penggunaan CPU. GPU yang
mensupport CUDA (Video
Card NVIDIA) pada umumnya
lebih baik dibanding dengan
GPU yang hanya mendukung
OpenCL (Intel atau AMD on-
board Graphic)



hd Untitled — Agisoft Metashape Professional

File Edit View Workflow

ssee

Open...

=

Append...

™ save Ctrl+S
G

Save As...
Ta

Cloud

Export

Import

Upload Data...

1 Kima Gudang42.psx

N 2 kartini20200301.psx

To 3 kartini20200301.psx
4 Baranglompo2.psx

5 Baranglompo.psx

Exit

~ New Ctrl+N

Ctrl+O

Scale Bars Distance (m)

Total Error
Control scale ...

Check scale b...

Workspace Reference

Create a new file

Model Photo QOrtho Tools

k- IR
£ X Model Ortho

Perspective 30°

ad
\d Add Photos

+

Organize = New folder

B 3D Objects

I Desktop

= Documents
1 ¥ Downloads

& Music

&= Pictures

B videos

& Local Disk (C)

~- Data (D))

2 sDXC ()

. Local Disk (F)

T . Local Disk (F)

Accuracy (m)
Scale Bars Distance (m)

Jobe Total Error
Control scale ...

Check scale b,

Help

o
AN

2020.. » 002 Hasil Drone Rujab J

kartini20200301.files

& DJI_0208.PG
& DJI_0209.JPG
I & pi_o210.4pG
& DJI_0211JPG
& DJI_0212JPG
& DJI_0213.JPG
[ '& p1_0214.1PG
& DJI_0215JPG
& DJI_0216.JPG
& DJI_0217.JPG
] |& pi_o218.4pG

File name: "DJI_0242JPG" "DJI_0208.JPG" "DJI_ ~

Accuracy (m)

& DJI_0219.JPG
& DJI_0220.JPG
& DJI_0221JPG
[ & Di_0222.1PG
& DJI_0223.JPG
& DJI_0224.JPG
& DJI_0225.JPG
[/ ® D11_0226.JPG
& DJI_0227.JPG
& DJI_0228.PG
& DJI_0229.JPG
[/ & DII_0230.0PG

& DJI_0231.JPG
& DJI_0232.JPG
& DJI_0233.JPG
[ & pyi_o234.1PG
& DJI_0235.JPG
& DJI_0236.JPG
& DJI_0237.JPG
[ & D11_0238.JPG
& DJI_0239.JPG
& DJI_0240.JPG
& DJI_0241.JPG
[ & D1_0242.9PG

All Formats (*jpg * jpeg *jp2 *1

Cancel

kox
= X X

Current Task Status

/A ENG 1308 B

IMPORT FOTO

Tahap import foto dan
rekonstruksi  jalur terbang
merupakan tahap paling awal,
dimana disini kum- pulan foto
hasil survei dibuka di dalam
software agisoft dan
direkonstruksi urutan umum
foto menurut jalur terbang
secara otomatis.



| Untitled* — Agisoft Metashape Professional

File  Edit View Workflow  Model

Reference

Cameras Longitude
W 100_01... 121341202
B 100_01... 121341342
B 100_01... 121.341386

Markers Longitude

Total Error
Control points

Check points

Scale Bars Distance (m)
Total Error
Control scale ..

Check scale b...

Workspace

Latitude

-1.953225
-1.953093
-1.952955

Latitude

Accuracy (m)

Photo  Ortho Tools Help

i i I
Altitude (m)
346432000
346.160900
346.360600
1111

Altitude (m)

Error (m)

Markers

Tie Points
Dense Cloud
Mesh

DEM
Orthomosaic

Lens.

Calibrate Reflectance...

Calibrate Colors.

Set Primary Channel...
Set Brightness...

Set Raster Transform..

Run Script... Ctrl+R

Preferences...

Camera type:

Pixel size (mm):

Focal length (mm):

Enable rolling shutter compensation

Initial ~ Adjusted  Bands  GPS/INS Offset

Type: Auto

iz 7600
o
oy:
ki:

k2:

a o o o o

k3:
k4: 0
Fixed parameters: None

Photo-invariant parameters: None

Camera label Resolution
W 100_0182_0.. 5472x3648
M 1000182 0. 5472x3648
B 100_0182_0.. 5472x3648
B 1000182 0... 5472x36438
B 100 0182 0. 5472x3648
B 100 0187 0. 5472x3648

| ===

b1:
b2:
pi:
p2:
p3:

p4:

o o o o o o

Frame

unknown X unknown

8.8

Film camera with fiducial marks

Camera model Focal length

FC6310R
FC6310R
FC6310R
FC6310R
FC6310R
FCAR3I10R

8.8
8.8
8.8
8.8
a8
8.8

Date ¢
202200
20220
20220
20220
20220
2022:0

KALIBRASI KAMERA

Kalibrasi kamera di dalam software Agisoft
dilakukan untuk memperbaiki kesalahan akibat
keberadaan rolling shutter. Rolling shutter
secara umum dapat didefinisikan sebagai cara
kamera merekam obyek permukaan bumi.
Kamera dapat merekam secara serentak
(disebut dengan global shutter), atau
melakukan perekaman per baris (seperti cara
perekaman mesin fotokopi). Perekaman per
baris ini disebut rolling shutter. Untuk
perekaman foto dengan obyek bergerak seperti
UAV, rolling shutter dapat menyebabkan
pergeseran posisi antar baris piksel foto,
sehingga dapat berpengaruh pada kualitas hasil
pengolahan foto
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File Edit View

Workflow ~ Model  Photo  Ortho  Tools  Help

: = % Add Photos. . =1 ) 4 (X )
. (]
e B Al ¢ N Q Q ¢ o4 o-»" N
% Add Folder...
Reference Model = Ortho
=g o= ° -
s m { Align Photos... Perspective 30°
Cameras Longitu Build Dense Cloud. "é X | **’é* 1
‘ Align Photos Align Photos X
/M D)_0208 119472¢  Build Mesh.. ‘ 9
</ M DJIL0209 1194124 Byild Texture.. v Genera ¥ General
V| W DI0210 1194124 g iy Tijed Model. Acoxracy: A High Z
</ B DJ_0211 119.412¢ S B
ui -

J B DJL0212 1194122 Pair preselection: Par preselection: IBe_fgr_ggce v]
J B DJL0213 119412 Build Orthomosaic... Dsabled

=] » Advanced = » Advanced {Generic

i i | e

e ox [ox ] concel
Markers Longitu M [_—_—'I ‘
erge Chunks [
Total Error - Y e
. Batch Process...
Control points . L0240 $I023% - PIL 0220 DI04
Check points DI_0239 B
PJ170235 PJ170219 PJI—0215
JI_0236
o238 ﬁn 0237 P 0216
- PILOA8 by 0217

Scale Bars Distance (m) Accuracy (m)
Total Error Jobs

Control scale ...

Check scale b...

# Project Current Task Status

Workspace Reference

Photos Console Jobs

) S ENG 13112

b

= X

ALIGN PHOTOS

Align photo dilakukan untuk
mengidentifikasi titik—titik yang
ada di masing—masing foto dan
melakukan proses matching titik
yang sama di dua atau lebih
foto. Proses align photos akan
menghasilkan model 3D awal,
posisi kamera dan foto di- setiap
perekaman, dan sparse point
clouds yang akan digunakan di
tahap berikutnya.



Chunk 1 (110 camerar

Cameras (110/110,
Markers (5)

Tie Points (14,172
Depth Maps (110, b

Dense Cloud (20,37

) DEM (6457x5250, 2

Orthomosaic (2110

Property
Chunk 1

Cameras

Value

110

Aligned cameras 110

Markers

5

Coordinate system WGS 84 (EPS

Rotation angles  Yaw, Pitch, Re

Optimize camera alignment

4447 fma-l TR

Set Active
Duplicate...

split Frames...

Enable Chunks
Disable Chunks
Save Chunks...

Remove Chunks

Add

Export
Import

Remove

Set Primary Channel...

Set Brightness...

Set Raster Transform..

Set Drawing Plane

heset Lrawing Flane

Reset Transform

Rename...

. Reference Settings...

Show Info...

Align Photos...

Build Dense Cloud...
Build Mesh...

Build Texture...
Build Tiled Model...
Build DEM...

Build Orthomosaic...

Optimize Camera Alignment

General
Fit f
Fit o, cy
Fit k1
Fit k2
Fit k3

Fit k4

Advanced

Adaptive camera model fitting

Estimate tie point covariance

o cone

Fit b1
Fit b2
Fit p1
Fit p2
Fit p3

Fit p4

Optimize Alignment

Untuk mendapatkan akurasi yang
lebih baik, maka dalam menghitung
kamera eksternal dan parameter
internal dan untuk memperbaiki
mungkin distorsi (misalnya "mangkuk
efek" dan lain-lain), prosedur
optimasi harus dijalankan. Langkah
ini terutama dianjurkan jika koordinat
titik kontrol tanah yang dikenal
hampir tepat — dalam beberapa
sentimeter akurasi (berdasarkan
penanda prosedur optimasi).



Reconstruction Projection Tighten Tie Point  Control Points
Uncertainty Accuracy Accuracy Yalue
|
. - -

. - .

L] & .
Optimize Optimize Optimize
Cameras Cameras Cameras

F, ox, oy, kI, k2, %), Foox, oy, k1,02, K3, F. o, <y, ki, k2, k3,
P pr. pt ke, py, g2, p3, p4

Aglsoft Photoscan WarkfTow by USGS

Reprojection

Error

Final Optimize
Cameras

F, o, ¢y, k1, K2, k3,
k. pl.p2.pl. pé

Filtering Sparse
Point Clouds

Apabila hasil RMS dan MAX
Projection Error dari langkah
sebelumnya menghasilkan
nilai kesalahan yang cukup
besar, kita dapat melakukan
optimasi ulang hasil
alignment melalui kombinasi
operasi optimize cameras dan
gradual selection, untuk
memperkecil nilai
reprojection error.
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File Edit View  Workflow Model Photo Ortho  Tools Help
C r==1 ) ¥ ee
L]
:ﬁ % k‘l____:l' ’\’ O\O\"*"oo G'&“'”
Reference = X Model = Ortho

o * QO B BB !E! o Perspective 30°

Cameras Longitude Latitude
</ B DJI_0208 119.412506 -5.135746 I
</ B DJI_0209 119.412485 -5.136033
</ B DJ_0210 11

B Lt henpeo — Ag coft PhotoScan

Vv EDIOT Y gy Ea view | Weliow | Tl Plote He
v EDI0212 11 | b 9 I NdeProsos. b 4 AQ
< B DIL0213 11 Werspes & M Folder. | g x

e ,_):71{., k. Aign Photos . B Build Dense Cloud X

o Werapace! ¢~ Bu M Derex Cuud.
ki B (v 5] e 108 g ) i ¥ General
£ Sameras i

Total Error 22 Tie Poirt el Tewhuire B Eutd Dens=Ooud X Quatty: ragh o

Control points e,

Uu id VLR ¥ Gened
Check points o i Urthemosaic ¥ Advanced
: Quality: [~=ioh o Derth fitering: [AWESSN! -4 I
0 Chen AT Disabled
§& < hut Reuse epth maps 'M‘d
{Mcderate
Baten Frocess . E Y

TR L«
Scale Bars Distance (m) Accuracy (m) 13,904 points ot
Total Error Talss = X

Control scale ... il

Check scale b...

# Project Current Task Status
1 Untitled Align Photos Finished

Workspace Reference Photos Console Jobs

) P ENG 1316 EH

DENSE POINT
CLOUDS

Dense Point Clouds adalah
kumpulan titik tinggi dalam
jumlah ribuan hingga jutaan titik
yang

dihasilkan dari pemrosesan
fotogrametri foto udara atau
LIDAR. Dense point clouds
nantinya dapat

diolah secara lebih lanjut untuk
menghasilkan Digital Surface
Model, Digital Terrain Model,
bahan

masukan dalam proses
pembuatan orthofoto dan
kepentingan pemetaan lainnya
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File Edit View  Workflow Model Photo Ortho Tools

o A %% Add Photos...
B E"
L)

"% Add Folder...
Reference

E R B #r Align Photos...

Cameras Longitu Build Dense Cloud...

W DJI_0208 119.412¢ Build Mesh...

W DJI_0209 119.412¢ Build Texture...
W DJI_0210 119.412¢

v

v

v Build Tiled Model...
</ B DJI0211 119.412¢

v

v

Build DEM...
M DJI_0212 119.412¢

W DJI 0213 119.4122 Build Orthomosaic...

- Align Chunks
Markers Longitu Merge Chunks.
Total Error

. Batch Process...
Control points

la=d

Model ~Ortho

Perspective 30°

Check points

[
Scale Bars Distance (m) Accuracy (m) 13,902 points
Total Error Jobs
Control scale ... o
Check scale b... )
# Project
1 Untitled

Workspace Reference

Help

[ J

N

&

Current Task

Align Photos

Status

Finished

Photos Console Jobs

Q) P ENG 13116

PEMBANGUNAN
MODEL 3D (MESH)

Model 3D atau mesh adalah
salah satu keluaran utama dari
pemrosesan foto udara di
Agisoft. Model

3D nanti digunakan sebagai
dasar pembuatan DEM baik
DSM maupun DTM dan juga
orthofoto.

: x Mesh yang dihasilkan juga dapat

@ X

dieksport ke format lain untuk
diproses lanjutan di software
lain

seperti Google earth, Sketchup,
AutoCAD atau ArcGlS.
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File Edit View  Workflow Model
. A e ]
‘@ b
Reference H
E B B * QO B B B 5
Cameras Longitude Latitude
/ B DJI_0208 119.412506 -5.135746
</ W DJI_0209 119.412485 -5.136033
</ W DJI_0210 119.412472 -5.136220
</ B DJI_0211 119.412458 -5.136419
</ B DJI_0212 119.412446 -5.136598
</ B DJI_0213 119.412432 -5.136787
Markers Longitude Latitude
Total Error

Control points

Check points
Scale Bars Distance (m) Accuracy (m)
Total Error

Control scale ...

Check scale b...

Workspace Reference

<

= X
Photo  Ortho  Tools  Help
| si="mvn |
A ¢ N O a-»> -
| Model Ortho
o Perspective 30°
B Build Texture X
¥ General
Mapping mode: Orthophoto v
Blending mode: Mosaic (default) v
Texture size/count: 4096 ] X =
!l ¥ Advanced
‘ (1 enable color correction
Enable hole filling v
b x
faces: 82,251 vertices: 41,219 E Cancel
Jobs = X
m
# Project Current Task Status
1 Untitled Align Photos Finished
2 Untitled Build Mesh Finished

Photos Console Jobs

)

G O P ENG 13:40

PEMBANGUNAN
MODEL TEXTURE

Model texture adalah model
fisik 3D dari kenampakan -
kenampakan yang ada di area
pengambilan foto.

Model texture dapat dieksport
ke dalam berbagai format model
3D yang nantinya dapat
dimanfaatkan untuk membuat
model 3D
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File  Edit  View  Workflow  Model  Photo  Ortho  Tools  Help

‘R E AW A Q Q & 38 3 G- ME

Reference P X| Model | Ortho
bl * O BB REB K Perspective 30°
Cameras Longitude Latitude
/ H DJI_0208 119412506 -5.135746 I :
/ B DJI 0209 119412485 -5.126033 B ol <21annaz e — Aginct “hateticar  suild CEv
/ W DJIL0210 119.412472 -5.136220 Fle Edit View Waorkdlow Tzok Photo Hec
</ B DJL0211 119412458 5136419 Cow deidia Syvhem
: ' > Mg = Photzs.. LA
</ B DJ_0212 119412446 -5.136598 L= e % Ads s C W3S 84 UM L ae 45T (EPSG:1274E,) v
</ B DJ_0213 119412432 -5.136787 Yioekspace o AdzFoder., /A
Il R DR e — T Paraystars
(S PR 2 Nlign P~0t0s...
: s - fourer data Mean v
Mark Longitud Latitud { n g >
o engfuce eude © Workzpaze  cb 3uild Dense Clvud. .
Total Error v Clunk 1 (79 T stadslun Buabke) Leladl)
o om o = I ald Vesh..
ontrol points -
p, (ameeag 3.ild Te: loem= d~zeear Al L Y2
Check points o TicPont 0 CaU T
& 32 Mo 3.0d Tiled Mozdl. . Regen
e wedVe  3LiDEML
i DEM 50 [ scapbosrdatzs: 417140 Al TN 3
) ol Db moome. |
(BT E Crthome Keass 4 0AHE 14 SO L YA B ¢
Scale Bars Distance (m) Accuracy (m) faces: 82,251 vertices: 41,219 Al gn Chunks. < u
Resouto Jmjpo) f) 753365 I
Total Error Jobe rege Chunkes
Control scale ... g Thia v () ‘.""’ i Al I
Check scale b... Intc = Pracess .
# Project Current Task Stati El Cancel
1 Untitled Align Photos Finist
2 Untitled Build Mesh Finished
[ T e
Workspace Reference Photos  Console Jobs

= oz ) P ENG 1340 BR

DEM atau Digital Elevation Model adalah model medan digital dalam format raster/grid yang

biasanya digunakan dalam analisa spasial/GIS berbasis raster. Dari data DEM biasanya dapat

diturunkan informasi elevasi, lereng, aspek, arah penyinaran, hingga ke pemodelan lebih lanjut PEMBANGUNAN
seperti cut and fill, visibility, pembuatan DAS dan lain-lain. Terdapat dua terminology terkait DEM,

yaitu DSM (Digital Surface Model/ketinggian dihitung dari permukaan penutup lahan, seperti atap DEM
bangunan, atap pohon, jembatan, dll) dan DTM (Digital Terrain Model/ketinggian dihitung dari

permukaan tanah). Untuk modul ini, terminology yang digunakan adalah DSM.
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File Edit  View  Workflow  Model Photo Ortho  Tools  Help ‘
= A r==1 +
3 BN R AN O Q Q i+ oe b a-»>H--
Reference = X Model = Ortho
& * Q § X Perspective 30° Build Orthomosaic
Cameras Longitude Latitude Projection
/ B DJI_0208 119.412506 -5.135746 I iipe) ® Geographic  Planar Cylpdye] P E M B A N G U N A N
v DJI_0203 119.412485 -5.136033 WGS 84 / UTM zone 50S (EPSG::32750) ‘_‘\
</ ™ DJI_0210 119.412472 -5.136220
</ B DJI_L0211 119.412458 -5.136419 o RTH o FOTO
</ W DJI_0212 119.412446 -5.136598
J Moiws tses 5136707 Orthofoto adalah Foto udara
T e yang telah dikoreksi kesalahan
File  Edit  View  Workflow  Model  Photo  Ortho  Tools  Help sh k k
Mar 1
A . saic (default) eometriknya menggunakan
Total B New Ctrl+N k‘ :r '! r /0\ ' g y gg
Ce ‘= Open... Ctrl+O = x---- data DEM
R Model = Ortho .
cr et w| dan data GCP sehingga dapat
™ save Ctrl+S rspective .
< T e I ; dimanfaatkan untuk
.: Cloud o Y v kepentingan pemetaan tanpa
N A - r adanya
Tota,'MPT Export Model.. ) X =t inkonsistensi skala di sepanjang
Cew Upload Data... Export Tiled Model... B Y Iiputan foto. Or’thOfOtO dapat
N - . Export DEM Export Google KMZ... e d I b uat Sete I d h ta h d p
2 Kima Gudang42.psx inished
To 3 Kartini20200301 psx Generate Report... Export Google Map Tiles... I:m'shed pe m b u ata n De nse
- 4 kartini20200301.psx Export Cameras... S MBTIICS": . Point Cloud S, Mesh dan DEM
5 Baranglompo2.psx Export Markers. Export World Wind Tiles... I H d H I k k
Wor selesal dilakukan,

Export Tile Map Service Tiles...

i Export Masks...
Exit

E Export Shapes...

o P enG 1341 EA

e Export Texture
Scale Bars Distance (m) A Export Panorama. vertices: 41,219
Total Error Export Orthophotos...
Control scale ... Convert Images...

Check scale b...

Render Photos... ct




Di bawah ini adalah contoh hasil akhir dari orthomosaic foto
udara, DEM.
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EXPORT HASIL OLAH DATA



EXPORT HASIL OLAH DATA

Hasil yang telah diperoleh dari proses olah data selanjutnya di export untuk file yang kita butuhkan.

File Edit View Workflow Model

B New Cirl+N
Open... Ctrl+O

Append...
£ Save Cirl+S
Save As..

Cloud 3

Export
Import »

Upload Data...

Photo Ortho Tools Help

AN 4

X model 100

Export Points...
Export Model...
Export Tiled Model...

Export Ortho
1 MISI A1 MORUT.psx Erpait GRS

2 LATIHAN.psx

3 AGROSILVO.psx

4 MIsl E2 MORUT.psx
5 MIsI G1 MORUT.psx

Exit

Property Value

Orthomosaic

Size 21,103 x 17,739
Coordinate system WGS 84 (EPSG:
Colors 3 bands, uint8

Reconstruction parameters

Export DEM » Export Google KMZ.
Generate Report... Export Google Map Tiles..
Export MBTiles...

Export Cameras...

Export World Wind Tiles...

Export Markers...
Export Tile Map Service Tiles...

|
Export Shapes.. v

Export Masks..

Export Texture...
Export Panorama...
Export Orthophotos...

Undistort Photos...
205

Render Photos...

Ground Control Points

File  Edit View Workflow  Model Photo Ortho  Tools  Help
e B New Ctri+N ®
4 4
= Open. ctrl+0 k 7\ ,
A d.
o ppen 50 Model 100
£ Save Cirl+S
Save As.
A
Cloud »
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Selain Agisoft, beberapa software lain yang dapat
mengolah foto udara format kecil antara lain:

MENCI APS

INPHO UAS

PHOTOMODELER

PIX4D

SIMACTIVE CORRELATOR3D dan lain-lain.

Lk wnheE

Untuk solusi freeware/open source, anda dapat
menggunakan OpenDroneMap,
DroneMapper.com, SFM-GeoRef
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